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로봇팔은원래고장이자주나는제품이아니다. 실제대기업제조현장
에서는짧게는 8년, 길게는 10년이상사용되곤한다. 하지만같은로봇
팔이라도중소기업에서운용될때수명은유독더짧다. 그원인을성노
윤대표는 '현실과이상의차이'로본다. 그는 "중소기업에서는물량과납
기를맞추기위해무리하게로봇팔을가동하기도한다. 그래서실제수
명보다단명하거나오작동이잦아지는것"이라며 "한대에 1억원이넘
는로봇팔을대기업에서는여분을두고여유롭게운용할수있지만, 중
소기업이그러기는어렵다"고설명했다.

이기능은로봇의집단지성과같은 '필드(FIELD) 시스템'으로이어지고
있다. 그동안로봇 100대중 1대가고장나면라인전체가중단됐다. 앞
으로이시스템이적용되면나머지 99대가공정속도를늦춘뒤작업을
분담한다. 네트워크로두뇌를연결한로봇이스스로공장을돌리는것이
다. 화낙은최근이시스템으로 720시간동안사람없이공장을가동하는
'완전무인(無人) 공정'에성공했다.



❖

2

✓

✓

전류 전압 온도

데이터베이스 정상데이터 이상데이터



❖

3

✓

•

•

✓

•

•



❖

✓

✓

✓

19



❖

2

✓



❖

2

➢

➢

➔



❖

2

✓

✓



❖

2

➢

➢

✓

➔



2

34

❖

➢

➢

27



❖

➢

➢

➢

➔

➔

➔

≈

28



❖

➢

➢

➢

29



❖

➢

30



❖

2

PD BML S-Path S-housing INP AST

➢

➢

➔

➔



전류 전압 온도

❖

2

➢

➢

➢

.

.

.

Pneumatic cylinder, … 압력 진동 토크

전류 전압 습도

.

.

.

.

.

.



❖

2

Bucket

Workcell(S-hosuing)

RDB InfluxDB

Database Database

Table Measurement

Indexed column Tag key

Unindexted column Filed key

Row Point

Measurement

telemetry

Measurement

inference

➢

➢

➢

➢

Tags

Site, cell_id …

Fields

Current_j2 …

Tags

Site, cell_id …

Fields

Is_anomaly …



❖

2

➢

➢

➢

➔

➢



❖

2

➢

➢

➢

➔

➢



❖

2



❖

2




